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Cédigo: BISUEEA.100
Disciplina: Automacao Industrial
Pré-requisito(s): Eletrotécnica

Co-requisito(s): -

Carga Horaria
Teorica: 66.4 Pratica: O Total: 66.4

Ementa:

Sensores digitais, dispositivos de protegcdo e temporizagdo. Comandos
elétricos. Sistema de acionamento automatico de MIT. Controlador loégico
programavel (PLC) na automacdo de maquinas e processos, Linguagens
padronizadas IEC61131. Ligac&o elétrica no PLC. Tipos de operandos digitais.
Tipos de instrugdes basicas. Introdugdo as redes industriais. Sistemas de

supervisao.

Objetivo Geral:

Consolidar os ensinamentos adquiridos ao longo do curso nas areas de
engenharia de produgao, de computagdo, mecanica e elétrica com énfase em
sistemas integrados de manufatura. Assim como projetar e integrar os varios
componentes de um sistema de automacgado. analisar, desenvolver, avaliar e

aperfeigoar sistemas de automacao e sistemas inteligentes.

Objetivo Especifico:

e |dentificar os dispositivos de protecao utilizados em sistemas elétricos,
equipamentos usados em comandos elétricos e componentes fisicos
dos PLCs;

e Interpretar diagramas elétricos: de comando e de carga;

e Executar as montagens de comandos nas bancadas;

e Relacionar sistemas de automagdo industrial com o uso de

controladores légicos programaveis (PLCs);
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e Analisar softwares relativos a PLCs;
e Elaborar diagramas Ladder em fungdo dos componentes de campo;
e Elaborar programas simples utilizando auxiliares;

e Temporizadores e contadores em PLCs.
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